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Equipa
oo Alunos de Doutoramento (3):Alunos de Doutoramento (3):

oo Visão ComputacionalVisão Computacional
oo Em curso: Raquel Pinho, PatrEm curso: Raquel Pinho, Patríícia Goncia Gonççalves, Nelson Perdigão;alves, Nelson Perdigão;

oo Alunos de Mestrado (21):Alunos de Mestrado (21):
oo Visão Computacional:Visão Computacional:

oo Em curso: Fernando Carvalho, Teresa Azevedo, Daniela Sousa, Em curso: Fernando Carvalho, Teresa Azevedo, Daniela Sousa, 
GonGonççalo Ferreira, Ana Salo Ferreira, Ana Síílvia;lvia;

oo Finalizados: Maria Vasconcelos, Raquel Pinho, LuFinalizados: Maria Vasconcelos, Raquel Pinho, Luíísa Bastos, sa Bastos, 
Cândida Coelho;Cândida Coelho;

oo Desenvolvimento de ProdutoDesenvolvimento de Produto
oo Em curso: Vânia Barros, Dimitri Matos, JosEm curso: Vânia Barros, Dimitri Matos, Joséé SoeiraSoeira, Ruben , Ruben 

Freire, João Lobo;Freire, João Lobo;
oo Finalizados: Isa Santos, Marco Gomes;Finalizados: Isa Santos, Marco Gomes;

oo Interfaces Homem/MInterfaces Homem/Mááquina:quina:
oo Em curso: Joana Castro, Meireles Pinho;Em curso: Joana Castro, Meireles Pinho;
oo Finalizados: AntFinalizados: Antóónio Gonnio Gonççalves, Patralves, Patríícia Goncia Gonççalves;alves;
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Equipa
oo Alunos de Mestrado (21Alunos de Mestrado (21-- contcont.):.):

oo Biomecânica:Biomecânica:
oo Em curso: JosEm curso: Joséé Cruz;Cruz;

oo Alunos de Licenciatura (2):Alunos de Licenciatura (2):
oo Visão Computacional/Biomecânica:Visão Computacional/Biomecânica:

oo Em curso: Soraia Pimenta;Em curso: Soraia Pimenta;
oo Finalizado: Ricardo Ferreira;Finalizado: Ricardo Ferreira;

oo Colaboradores/Supervisores:Colaboradores/Supervisores:
oo Renato Jorge, Joaquim Mendes (Renato Jorge, Joaquim Mendes (IDMECIDMEC/FEUP);/FEUP);
oo Francisco Freitas, Pedro Francisco Freitas, Pedro CamanhoCamanho (INEGI/FEUP);(INEGI/FEUP);
oo LuLuíís Durão (s Durão (ISEPISEP););
oo MMáário Vaz (LOME/FEUP);rio Vaz (LOME/FEUP);
oo Miguel Velhote, Jorge Barbosa (INEB/FEUP);Miguel Velhote, Jorge Barbosa (INEB/FEUP);
oo GeorgetaGeorgeta Oliveira (Oliveira (HPHHPH), Manuel Paulo (FMDUP).), Manuel Paulo (FMDUP).
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Áreas
oo Visão Computacional:Visão Computacional:

oo Visão 3D;Visão 3D;
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectos em Imagens;lise de Objectos em Imagens;
oo Seguimento e AnSeguimento e Anáálise de Movimento;lise de Movimento;
oo ReconstruReconstruçção 3D de Objectos.ão 3D de Objectos.

oo Desenvolvimento de Produto:Desenvolvimento de Produto:
oo ConcepConcepçção, Desenvolvimento e Materializaão, Desenvolvimento e Materializaçção de ão de 

Sistemas ProtSistemas Protóótipos; tipos; 
oo Interfaces Homem/Maquina:Interfaces Homem/Maquina:

oo Processamento, AnProcessamento, Anáálise e Representalise e Representaçção de Dados;ão de Dados;
oo Sistemas de VisualizaSistemas de Visualizaçção;ão;
oo AvaliaAvaliaçção de Usabilidade;ão de Usabilidade;
oo Sistemas MultimSistemas Multiméédia.dia.V
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Visão Computacional
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Visão Computacional
oo Visão 3DVisão 3D

oo CalibraCalibraçção de câmaras/projectores e sistemas ão de câmaras/projectores e sistemas 
de visualizade visualizaçção;ão;

oo Levantamento de forma de objectos usando Levantamento de forma de objectos usando 
campos de luz estruturada;campos de luz estruturada;

oo ReconstruReconstruçção de objectos a partir de movimento;ão de objectos a partir de movimento;

Objecto originalObjecto original Objecto reconstruObjecto reconstruíídodo

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo Visão 3DVisão 3D

oo Desenvolvimento de uma plataforma de Desenvolvimento de uma plataforma de 
reconstrureconstruçção de objectos usando Visão Activa;ão de objectos usando Visão Activa;

Plataforma em desenvolvimentoPlataforma em desenvolvimento
ReconstruReconstruçção de objectos ão de objectos 

usando usando ““escavaescavaçção espacialão espacial””

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo Emparelhamento e simulaEmparelhamento e simulaçção da ão da 
transformatransformaçção existente entre objectos ão existente entre objectos 
utilizando metodologias futilizando metodologias fíísicas;sicas;

Dois objectosDois objectos
emparelhadosemparelhados

Contornos intermContornos interméédiosdios
estimadosestimados

(Imagens de (Imagens de pedobarografiapedobarografia dinâmica)dinâmica)

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo Emparelhamento e simulaEmparelhamento e simulaçção da ão da 
transformatransformaçção existente entre objectos ão existente entre objectos 
utilizando metodologias futilizando metodologias fíísicas;sicas;
Emparelhamento em imagens de Emparelhamento em imagens de pedobarografiapedobarografia dinâmica dinâmica 
(anima(animaçções):ões):

Contornos Contornos 2D2D IsoIso--contornoscontornos

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo Emparelhamento entre objectos utilizando Emparelhamento entre objectos utilizando 
metodologias fmetodologias fíísicas;sicas;

Emparelhamento de objectos superficiaisEmparelhamento de objectos superficiais

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s



Fevereiro de 2006 João Manuel R. S. Tavares: Actividades Desenvolvidas no LOME 12

Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo SegmentaSegmentaçção de objectos usando ão de objectos usando templatestemplates;;

TemplateTemplate (olho)(olho)

TemplateTemplate
(zonas de pele)(zonas de pele)

Objecto determinado (olho)Objecto determinado (olho)

ObjectoObjecto
determinado (face)determinado (face)

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo SegmentaSegmentaçção de objectos usando ão de objectos usando templates templates 
deformdeformááveis;veis;

Imagem original e Imagem original e 
campos de forcampos de forççasas

DeterminaDeterminaçção iterativa do ão iterativa do 
objecto (objecto (ííris)ris)

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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SegmentaSegmentaçção dosão dos
ventrventríículos do cculos do céérebro.rebro.

SegmentaSegmentaçção de ossos ão de ossos 
em imagens 2D.em imagens 2D.

Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo SegmentaSegmentaçção e reconstruão e reconstruçção de objectos ão de objectos 
usando modelos estocusando modelos estocáásticos;sticos;

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s



Fevereiro de 2006 João Manuel R. S. Tavares: Actividades Desenvolvidas no LOME 15

Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo SegmentaSegmentaçção e reconstruão e reconstruçção de objectos ão de objectos 
usando modelos estocusando modelos estocáásticos;sticos;

1818ªª iteraiteraççãoão88ªª iteraiteraççãoãoPosiPosiçção inicialão inicial

Imagem originalImagem original 77ªª iteraiteraççãoão 2121ªª iteraiteraççãoão

ASMASM

AAMAAM

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo AnAnáálise do dano imposto pela furalise do dano imposto pela furaçção em ão em 
materiais compmateriais compóósitos; sitos; 

ImagemImagem SegmentaSegmentaççãoão

Zona do danoZona do dano
Medidas da zona do danoMedidas da zona do dano

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo Controlo de um sistema por linguagem gestual; Controlo de um sistema por linguagem gestual; 

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo SegmentaSegmentaçção e Anão e Anáálise de Objectoslise de Objectos

oo Controlo de um sistema por linguagem gestual; Controlo de um sistema por linguagem gestual; 

Sistema de controlo desenvolvidoSistema de controlo desenvolvido

Sistema a controlarSistema a controlar

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo ReconstruReconstruçção 3D de objectos em ão 3D de objectos em 

Imagens MImagens Méédicas;dicas;

slicesslices

SegmentaSegmentaççãoão ReconstruReconstruççãoão

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo ReconstruReconstruçção 3D de objectos em ão 3D de objectos em 

imagens mimagens méédicas para andicas para anáálise lise FEMFEM e e 
prototipagem rprototipagem ráápida;pida;

Bexiga Bexiga 
reconstrureconstruíídada

Pavimento pPavimento péélvico lvico 
reconstrureconstruíídodo

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo Seguimento e anSeguimento e anáálise de movimentolise de movimento

oo Em biomecânica: anEm biomecânica: anáálise da marcha e da lise da marcha e da 
performance desportiva;performance desportiva;

Parcerias com o Parcerias com o INEBINEB, o , o CPRGCPRG –– Centro Profissional de ReabilitaCentro Profissional de Reabilitaçção ão 
de Gaia, e o Laboratde Gaia, e o Laboratóório de Biomecânica do rio de Biomecânica do FCDEFFCDEF..

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo Seguimento e anSeguimento e anáálise de movimentolise de movimento

oo Seguimento usando mSeguimento usando méétodos estoctodos estocáásticos;sticos;

Previsões  Área de Incerteza Medições  Correspondências Resultados

AnimaçãoV
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Visão Computacional
oo Seguimento e anSeguimento e anáálise de movimentolise de movimento

oo Seguimento usando mSeguimento usando méétodos estoctodos estocáásticos;sticos;

(intervalo de 
5 quadros)

SeguimentoSeguimento de de pessoaspessoas num num centrocentro comercialcomercial

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s



Desenvolvimento de Produto
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Desenvolvimento de Produto
oo Estudo sobre design, produEstudo sobre design, produçção e ão e 

seguransegurançça de dispositivos prota de dispositivos protéésicos sicos 
exteriores (parceria com o exteriores (parceria com o CRPGCRPG););

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Estudo sobre design, produEstudo sobre design, produçção e ão e 

seguransegurançça de dispositivos prota de dispositivos protéésicos sicos 
exteriores (parceria com o exteriores (parceria com o CRPGCRPG););

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um saco colector de Desenvolvimento de um saco colector de 

urina para bebes; urina para bebes; 
evolução

Fig.1, imagens em CAD 3D

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um saco colector de Desenvolvimento de um saco colector de 

urina para bebes; urina para bebes; 

Fig.2, protótipo rígido em resina obtido por estereolitografia

evolução

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um saco colector de Desenvolvimento de um saco colector de 

urina para bebes; urina para bebes; 
evolução

Fig 3, imagens em CAD 3D (novo modelo)

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um saco colector de Desenvolvimento de um saco colector de 

urina para bebes; urina para bebes; 

Fig.7  vazamento do silicone no molde fig.9 fecho das duas metades do moldefig.8 garantir o preenchimento do silicone

Fig.4 enchimento do silicone por vácuo Fig.6 remoção da peça obtidaFig.5 enchimento do molde

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um Sistema ProtDesenvolvimento de um Sistema Protóótipo tipo 

para a Aquisipara a Aquisiçção e Anão e Anáálise do Movimento lise do Movimento 
Mandibular; Mandibular; 

ÍÍman a colocar man a colocar 
na bocana boca Arco facial de suporte (Arco facial de suporte (KavoKavo))

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um Sistema ProtDesenvolvimento de um Sistema Protóótipo tipo 

para a Aquisipara a Aquisiçção e Anão e Anáálise do Movimento lise do Movimento 
Mandibular; Mandibular; 

PePeçças desenvolvidas (auricular, as desenvolvidas (auricular, 
suporte dos sensores suporte dos sensores 

magnmagnééticos)ticos)

PePeçças desenvolvidas as desenvolvidas 
materializadas pormaterializadas por

prototipagem rprototipagem ráápidapida

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um Sistema ProtDesenvolvimento de um Sistema Protóótipo tipo 

para a Aquisipara a Aquisiçção e Anão e Anáálise do Movimento lise do Movimento 
Mandibular; Mandibular; 

Sensores magnSensores magnééticosticos

Sistema de aquisiSistema de aquisiççãoão

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um Sistema ProtDesenvolvimento de um Sistema Protóótipo tipo 

para a Aquisipara a Aquisiçção e Anão e Anáálise do Movimento lise do Movimento 
Mandibular; Mandibular; 

Sistema protSistema protóótipo desenvolvidotipo desenvolvido

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s

Sistema protSistema protóótipotipo
desenvolvido em utilizadesenvolvido em utilizaççãoão
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de um Sistema ProtDesenvolvimento de um Sistema Protóótipo tipo 

para a Aquisipara a Aquisiçção e Anão e Anáálise do Movimento lise do Movimento 
Mandibular; Mandibular; 

Interface do sistema protInterface do sistema protóótipo tipo 
desenvolvidodesenvolvido

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s

Exemplo de relatExemplo de relatóóriorio
de um examede um exame
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Desenvolvimento de Produto
oo ConstruConstruçção de um articulador de ão de um articulador de 

mandmandííbulas totalmente computorizado;bulas totalmente computorizado;

Dois articuladores de mandDois articuladores de mandííbulas manuaisbulas manuais

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Desenvolvimento de Produto
oo Desenvolvimento de Desenvolvimento de otoscotoscóópiopio óópticoptico--

electrelectróónico para determinanico para determinaçção de otites; ão de otites; 

OtoscOtoscóópiopio basebase

Principio de funcionamentoPrincipio de funcionamento

Membrana sem e com otiteMembrana sem e com otite

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s



Interfaces Homem/Máquina
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Interfaces Homem/Máquina
oo VisualizaVisualizaçção ão 

Plataforma de processamento e Plataforma de processamento e 
ananáálise de imagem e visualizalise de imagem e visualizaççãoão

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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Interfaces Homem/Máquina
oo Interfaces para parametrizaInterfaces para parametrizaçção e anão e anáálise lise 

de resultados de programas de resultados de programas 
computacionais;computacionais;

Interface para o programa Interface para o programa 
FastCompFastComp

ParametrizaParametrizaçção do programa ão do programa 
FastCompFastComp

V
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s



Fevereiro de 2006 João Manuel R. S. Tavares: Actividades Desenvolvidas no LOME 41

Interfaces Homem/Máquina
oo Interfaces para parametrizaInterfaces para parametrizaçção e anão e anáálise lise 

de resultados de programas de resultados de programas 
computacionais;computacionais;

VisualizaVisualizaçção dos ão dos 
resultados obtidos pelo resultados obtidos pelo 

programa programa FastCompFastCompV
isã

o
Pr

od
ut

o
In

te
rfa

ce
s
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oo AvaliaAvaliaçção de Usabilidade:ão de Usabilidade:
oo AnAnáálise e avalialise e avaliaçção de usabilidade do ão de usabilidade do 

software de Imagem Msoftware de Imagem Méédica em dica em 
funcionamento no  Hospital funcionamento no  Hospital SSºº Sebastião Sebastião S.AS.A;;

Interfaces Homem/Máquina
V

isã
o

Pr
od

ut
o

In
te

rfa
ce

s
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oo Sistemas MultimSistemas Multiméédia:dia:
oo Desenvolvimento de sistemas multimDesenvolvimento de sistemas multiméédia de dia de 

ensino com posterior avaliaensino com posterior avaliaçção de ão de 
Usabilidade: Design 3D, Desenho GeomUsabilidade: Design 3D, Desenho Geoméétrico;trico;

Interfaces Homem/Máquina
V

isã
o

Pr
od

ut
o

In
te

rfa
ce

s



Organizações
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Conferências

http://envc2005.multimeios.pt/
http://paginas.fe.up.pt/CompIMAGE/
http://paginas.fe.up.pt/~vipimage/
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